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Gli Algoritmi e la loro programmazione

Capire il problema e individuare la soluzione. L’algoritmo. Descrizione di un algoritmo. Caratteristiche di un algoritmo. Rappresentazione degli algoritmi

I dati

Che cosa sono i dati. Rappresentazione dei dati. Dati di imput, di output, di lavoro.
Variabili. Costanti. Definizione dei dati per gli algoritmi

Esercizi sugli aIgoritmi

Somma di due numeri. Somma con condizione.Uso di un ciclo

Codificare il programma 

Comunicare con l’elaboratore. Struttura di un programma in C++.L’ambiente C e C++.Creare e salvare un programma

Eseguire e provare il programma

Far funzionare il programma,Test del programma,Il debugger

Il sistema di numerazione binario 

Introduzione ai sistemi di numerazione posizionali. Richiami e approfondimenti sul sistema binario. Conversione da binario a decimale in C++. Conversione da decimale a binario in C++

Materiali di interesse industriale

I materiali generalità

Proprietà dei materiali

Proprietà fisiche, proprietà meccaniche, proprietà tecnologiche.Ferro e le sue leghe Materie prime  Altoforno

Metrologia
Generalità Sistemi e unità di misura sistema internazionale di misura

Strumenti di misura di lunghezza

Metro e righe millimetrate, nonio, calibro a corsoio, micrometro a vite comparatore goniometro universale a nonio

Misurazioni di laboratorio

Multimetro, misura della corrente, misura della tensione, misura della resistenza.Termocoppia misura della temperatura

Prove meccaniche sui materiali metallici

Prove di resistenza a trazione, prova a compressione, prova a flessione, prova di resilienza Charpy, prova di durezza Brinell, Vickers e Rockwell

Lavorazioni alle macchine utensili

Generalità, Tornitura, utensili per la tornitura, parametri di taglio

La scheda ARDUINO

Introduzione, l’ambiente di programmazione, esecuzione di alcuni programmi: accensione diodo, simulazione semaforo, funzionamento servomotore, regolazione velocita motore DC
Inoltre stampa di esecuzione di alcuni oggetti prova con l’ausilio della stampante tridimensionale “ 3d drag della futura eletronics” 

Gli  allievi
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